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El texto que a continuacién se presenta tiene como objetivo
servir de herramienta bdsica de referencia y trabajo para
los alumnos que vayan a cursar el ciclo formativo de Gra-
do Medio correspondiente al titulo de Técnico en Insta-
laciones Eléctricas y Automiticas. No obstante, también
resultard de gran ayuda para cualquier profesional que de-
sarrolle su actividad en entornos de trabajo que guarden
relacion con la electricidad o las instalaciones eléctricas.

Todo el material incluido en este libro se ajusta fielmen-
te a las competencias generales del médulo profesional de
referencia, Automatismos Industriales; teniendo muy en
cuenta la secuenciacién de contenidos y objetivos del ciclo,
asf como los resultados de aprendizaje y criterios de eva-
luacién perseguidos. Se trata de un mdédulo profesional con
una gran carga lectiva, siendo eminentemente préctica. En
este sentido, se ha realizado un gran esfuerzo para elaborar
una herramienta docente lo mds adecuada posible para un
proceso de aprendizaje de estas caracteristicas, asumiendo
los méds modernos criterios pedagogicos.

La obra se encuentra totalmente actualizada, en con-
sonancia con las guias, normas (nacionales, europeas e in-
ternacionales) y disposiciones legales vigentes del sector,
los programas informéticos de mayor calado y las dltimas
novedades ofrecidas por los fabricantes en lo que respecta a
materiales, dispositivos, equipos y herramientas.

La materia incluida se ha desarrollado a lo largo de 13
unidades formativas, cuyos contenidos se presentan con un
lenguaje técnico, pero muy claro y fécil de entender. Este
contenido tedrico se complementa, ademds, con numero-
sas fotografias, ilustraciones, tablas, planos, diagramas ex-
plicativos, esquemas de montaje, detalles de conexionado
y extractos de proyectos de aplicacion real, asf como con
actividades propuestas, actividades resueltas y supuestos
practicos que ofrecen una metodologia de trabajo muy
atractiva, cuya finalidad es agilizar la dindmica de clase
y favorecer la atencién permanente de los alumnos. Los
contenidos de cada una de las unidades se resumen a con-
tinuaci6n:

T I e T e T T N E R R R R TR

Unidad 1. Se ofrece una visién general del entorno
de los automatismos industriales, enmarcdndolos en
el campo de las instalaciones eléctricas y definiendo
la normativa de aplicacién de mayor importancia.

Unidad 2. Se analizan en profundidad los dispositi-
vos mds importantes que componen los circuitos de
fuerza y maniobra de las instalaciones de automatis-
mos industriales.

Unidad 3. Se estudian de una manera sencilla los pla-
nos, esquemas y representaciones mas utilizadas en
las instalaciones eléctricas, tras una breve introduc-
cién al dibujo industrial.

= Unidad 4. Se da a conocer ¢l 4mbito de los cuadros

eléctricos, los elementos relacionados con ellos, el
tipo de locales y condiciones ambientales y las carac-
teristicas y métodos de instalacion.

Unidad 5. Se explican métodos, técnicas y tareas ne-
cesarias para adecuar y transformar materiales in-
dustriales empleados en automatismos y que sean
acordes a la seguridad y funcionalidad idénea de los
equipos y componentes.

Unidad 6. Se analizan las caracteristicas fundamen-
tales de los motores eléctricos, asi como sus métodos
de conexionado y configuracién.

Al finalizar esta unidad se incluye un anexo técnico
en el que se explica el significado de los posibles c6-
digos y marcados normalizados asociados a los moto-
res eléctricos.

+ Unidad 7. Se desarrollan circuitos de automatismos

industriales en l6gica cableada, analizando todos los
componentes y peculiaridades asociados a los mismos.

Unidad 8. Se analizan los diferentes automatismos
cableados y electrénicos relacionados con los moto-
res eléctricos, al tratarse de los receptores por exce-
lencia de las instalaciones industriales.



* Unidad 9. Se estudian los principios digitales en los que
estdn basados los equipos que en algunos casos sustitu-
yen a la 16gica cableada dada la evolucién, reduccién de
costes y prestaciones que ofrece esta tecnologia.

+ Unidad 10. En esta unidad se analizan los diferentes
tipos de autématas programables, su constitucion y la
programacién bésica de los mismos.

* Unidad 11. Se estudian dos de los relés programa-
bles mas utilizados (Logo de Siemens y Zelio de Sch-
neider). Se aprendera a programar ambos modelos
mediante dos metodologias: bloque de funciones y
diagrama de contactos.

+ Unidad 12. Se dan a conocer las principales técnicas
y equipos asociados a la instalacién y posterior man-
tenimiento de las instalaciones de automatismos in-
dustriales.

» Unidad 13. Se analizan criterios, técnicas, materiales
y equipos que resulta necesario conocer para garan-
tizar la seguridad y prevencién de riesgos laborales,
asi como la proteccién del entorno medioambiental.

Anexo final. Al finalizar la obra se incluye un anexo
en el que se ofrece una relacién de toda la simbologia
eléctrica y mecénica asociada al entorno de los auto-
matismos industriales.

En cada una de las unidades diddcticas mencionadas
se incluyen, de forma organizada y muy bien estructurada,
los siguientes contenidos:

+ Casos prdcticos de utilidad real, que simulen situa-
ciones del entorno profesional.

* Actividades propuestas, que permitan demostrar el
grado de comprension de la materia impartida.

* Actividades resueltas, para afianzar los contenidos
tedricos.

* Material grdfico de gran calidad, que aumenta enor-
memente el aprendizaje y facilita el estudio.

* Simbologia normalizada y convencionalismos de re-
presentacidn, para identificar los equipamientos estu-
diados dentro de un entorno de trabajo profesional.
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« Actividades finales de comprobacién y aplicacién,
que permiten verificar los conocimientos adquiridos
por los alumnos.

« Anotaciones destacadas en forma de «sabias que» y
«recuerda», para sintetizar los conceptos mis rele-
vantes.

En lo referente al material interactivo y multimedia,
se hace necesario destacar que el lector podré acceder a un
contenido complementario de gran valor, a través de www.
paraninfo.es mediante un sencillo registro desde la seccion
“Recursos previo registro” de la ficha de la obra, donde po-
drd encontrar extractos de proyectos reales, infografias y
software para su visualizacidn, gufas técnicas, reglamentos
y normativa de aplicacién, contenidos teéricos adicionales
y un largo etcétera. Asimismo, los profesores del médulo
pueden acceder a una zona de descargas exclusiva con
material de apoyo que incluye la gufa didéctica del mé6dulo
y los solucionarios de las actividades y précticas propuestas
a lo largo del libro.

En definitiva, a través de este libro los alumnos adquiri-
rdn una formacidn totalmente actualizada que les permitir4
realizar el montaje, configuracién y mantenimiento de las
instalaciones eléctricas relacionadas con el entorno de los
automatismos industriales.

Como objetivo general y a modo de conclusidn, la obra
pretende servir de gufa tanto para el alumno, como para
el profesor que imparta el médulo. Ha sido enfocada de
tal manera que cualquier lector, ya sea estudiante o pro-
fesional del sector, podrd consultar con gran amplitud los
aspectos tedricos y normativos, y relacionar estos concep-
tos directamente con la prictica. Asi pues, y gracias a una
metodologia basada en la adecuacién de los contenidos
y procedimientos a la realidad prefesional, el alumno
podrd conseguir la destreza y habilidad necesarias que le
otorguen la capacidad de desenvolverse y aprender por si
solo; haciendo posible la ejecucién, el montaje y el man-
tenimiento de instalaciones de automatismos industriales
mientras acata los protocolos de calidad y seguridad, tiene
en cuenta los riesgos laborales y el respeto al medio am-
biente y asegura la total funcionalidad y disponibilidad de
los sistemas.





