para:

a) Cortocircuitos.

b) Sobrecargas.

C) .Cortomrcuitos y sobrecargas, es decir, protege la
Instalacion contra los aumentos de corriente.

d) Variaciones de tensién. Ya que las subidas o baja-

das de tension son perjudiciales.

e) Todas las respuestas anteriores son correctas ya
que el fusible es un elemento de proteccion y por

tanto protege contra todos los defectos que puedan
ocurrir.
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¢Que parametro hace referencia a la intensidad maxima
de cortocircuit uede hacer frente un fusible?
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< anteriores son validas.

4.5.

4.6.

4.8.

Un disyuntor electromagnético Sar
a un motor frente a: s

a) Cortocircuitos.
b) Sobrecargas.

c) Cortocircuitos y sobrecargas, es decir or

tor contra los aumentos de corriente.
d) Variaciones de tension. Ya que las subida,
das de tension son perjudiciales.

e) Todas las respuestas anteriores son corre
que el disyuntor electromagnético es un ele
de proteccion y por tanto protege contra
defectos que puedan ocurrir.

Un disyuntor guardamotor protege al motor frente!
a) Cortocircuitos. '

b) Sobrecargas.
c) Cortocircuitos y sobrecargas, es decir protegels
tor contra los aumentos de corriente. '
‘ension. Ya que las subidas @
perjudiciales.
Todas las recnuestas anteriores son corregl
ardamotor es un elemer

H protege contra todos It
UITI.

Las ‘a miden la temperatural
terior ol h ‘Jue un aumento de esta s

Un aumentio de 12 tensién de alimentacion:

b) Un exceso de la temperatura ambiente, Y debia
no podra disipar el calor, el motor acabara dana

cistema de las aletas de refrige
sje del motor.

c) Un fali
situadas en

d) Una sobrecarga de trabajo del motor .

e) Todas las respuestas anteriores SO validas)
se traducen en un aumento de la temperatuf
na del motor.

La sensibilidad de un interruptor diferencial:

. : al ;.j:.
a) Es el valor de la corriente a partir del cu
ce el disparo por una sobreintensidad.

i | ual €
b) Es el valor de la corriente a partir del €
" . a‘
ce el disparo por una corriente de fug

\ I
- i artir dé
¢) Es el valor de la corriente minima P
aparato es capaz de responder



e ACTIVIDADES FINALE

lor de la tension maxima
d) Es el va de corte 4.11.

e) Esel voltaje a partir del cual el aparato es B &
dJetectar y poder responder provocando |g e
del circuito electrico.

Indica el nombre la siguiente simbologia eléctrica:

g ;COMO se debe actuar después de una Sobretension?

2) Rearmar el limitador de sobretensiones. Como se ha
disparado se debe volver a poner en la posicién de

activado.
p) Verificar el estado del cartucho limitador.

4

c) Sustituir el cartucho limitador.

d) Pulsar el boton de reset para que vuelva a estar listo

e) Cambiar los fusibles que se hayan dafiado por la so-
bretension.

4.10. Ala capacidad de un conjunto de elementos de protec-
cion de actuar lo mas cerca posible al punto de fallo se

le llama:

a) Selectividad.

b) Filiacion.

¢) Sobreproteccion.
d) Rango de actuacion

S4). Senaliza cuando el motor esta girando (H1) y cuan-
do se produce una sobrecarga (H2).

Realiza el esquema electrico de fuerza y maniobra para

.:J':, _-"! 1 = f""l, 1'-_ -

-
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B ' did ﬂ 7
- 1l

g

cuandao e€ 1 COT
S )nando e da por un motor con proteccion mediante disyuntor guar-

' damotor. La cinta transportadora se pondra en marcha
desde un pulsador (S3) y parar desde otro (S2). Ademas,
contara con un pulsador de paro de emergencia (S1) que
parara inmediatamente la cinta. Si existiera algun proble-
ma eléctrico también parara. Ademas, sefaliza cuando la

~ cinta esta parada (H1), en marcha (H2), con averia eléc-
 trica (sobrecarga o cortocircuito) (H3) y con paro de emer-
(H4). Dibuja el esquema de fuerza y maniobra.
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4.15. Dibuja el esquema de fuerza y maniobra para un motor
electrico que cuenta con proteccion por disyuntor elec-
tromagnetico y con un relé para el control de su tempe-
ratura interna. EI motor girara con un pulsador (S2) y se
parara con otro (S1), asi mismo contara con sefializa-
cion para indicar cuando el motor esta funcionando y

cuando estara parado por activacion del relé que indica
una sobrecarga.

4.16. Dibuja el esquema de fuerza y maniobra para un motor

electrico trifasico que esta protegido con un disyuntor
electromagnético, con fusibles y con un relé de minima
tension que provocara el disparo del disyuntor electro-
magnético. Ademas, el circuito contara con un paro de
emergencia. El motor se pondra en marcha pulsando
S3 y se podra parar desde S2. Senaliza cuando el mo-
tor esta glrando (H1 )-

.if".

:“_‘11 .
B .ll- J 1-\.I.

4.17. ico Elﬁ.,fuerza y maniobra para
1 trifasica que alimenta a
- m_f%.-w con fusibles de

M *V’ez protegidos con fu-
sibles y relés __ [ ores se pondran en mar-
cha si se pul 5a SU ac lanto (82 0 S3) y el otro
motor no esta _"ii? do. se pararan desde
S1 o cuando Ll Ite Senallza los disparos

de los relés té_r

Realiza el e @: T
el siguiente proc
dos motor
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4.18. Realiza el esque ;a n cuadm eléctrico con entra-
da de red trifasice a onr @utro y linea de tierra. La en-
trada de la red con u"“;*f con interruptor general y con
magnetotermlco, 5"  tripolares. El cuatro tendra sali-

§-=* | tendra
das para cuatro i * 3 linea 1 sera trifasica y

un magnetotérm 0 rl P @ lar. Las lineas 2, 3 y 4 seran

monofasicas con | Iin mediante magnetotérmi-

2. .
cos bipolares. Estas -‘up neas partiran de una protec-

, catalogos de fabricantes, selecciona los
intervienen an el arranque de un motor
cipale sontactores, etcétera) como

4.19.

4.20.

4.21.

cion mediante magnetotérmico e mteemg.

ambos tetrapolares. El cuadro dlspond ..
contra sobretensiones.

Realiza los esquemas de fuerza y mandgq de | E.
quina compuesta por dos motores eléctricos o qug
protegidos por disyuntor guardamotor. A Pulsar m.

(S1) arrancaran los dos motores a la vez Al pulsar ;
(S2) se pararan ambos motores. Si ocurre algin py
blema de sobrecarga en algun motor, se para salo
motor, el otro debe segquir funcionando. Senaliza oy
do los dos motores estan a la vez funcionangpg (Hg
cuando hay problemas de sobrecarga (H1).

Realiza el esquema electrico de fuerza y maniobra pan
el siguiente proceso. Un sistema de bombeo de liqu
dos esta compuesto por dos bombas cuyos motoras
estan protegidos con disyuntor guardamotor. El sis
ma funciona con una sola bomba, pero la otra bomh
solo funcionara cuando la primera tenga algun problg
ma eléctrico | Ja o cortocircuito). No deben fun

clonar las d 1 la vez. El sistema cuenta cor
un pulsadc rara cada motor (S2'y S3) yu
pulsador

Una maqu \ por un motor trifasico esk
protegida cuitos y sobrecargas pord
disyuntor g .demas, esta protegida cont
las subten: .. ..;;.parador de minima tensiof
El sistem: haro de emergencia (S1):H
magquina : \ncionamiento si se pulsas
multaneame » pulsadores (S3Y S4) Y St
podra pai sador (S2).

Realiza el « ~0 de fuerzay maniobra Y

waquina en marcha (H1), maqu
wrga (H3).

naliza los es
na parada (-
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