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Ejercicio e

Esquema de maniobra.
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gl siguiente esquema electrico esta compuesto por tres
" motores trifasicos. Cada motor esta protegido mediante
fusibles y rele termico. El motor M1 se controla median-
te una botonera de marcha paro. El motor M2 se contro-
a mediante una botonera de dos marchas (activacién
simultanea) y un paro. £ste motor se girara si el motor
M1 esta parado. El motor M3 se controla mediante una
botonera de marcha paro y girara si el motor M2 esta
previamente girando. El sistema cuenta con tres pilo-
tos de senalizacion que indican el disparo de cada relé
térmico. Existe un interruptor general para el cuadro. El
circuito de maniobra esta protegido con un interruptor
magnetotérmico F+N.
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¢Qué normas son de origen espanol?

a) UNE.
D) DIN.
c) ANSII.
d) 1SO.
2. ¢Qué indica la terminacion en la numeracion de contac- [
tos 1-27?
a) Que es un contacto abierto.
b, A
7.8.
4.
ﬁﬁ la bobina
actc A2 de la
7.9.
c) C obina se alimenta
tan en diferentes ar-
5.
'O a un 7.10.
D a un
ANCIE que UI'I AO-
que un A1

b) Que es contacto nimero 3 del .
conductor ny |
Mergp

c) Que es conductor niimero 2 de

la hoja
nimero 3 e ©SQuemag

d) Que es conductor nimero 3 de la hoja de es
numero 2.

quemas
La numeracion fisica de los conductores:
a) Es opcional, aunque se recomienda su yso.

b) Depende de la complejidad del circuito, En esque-
mas simples no se numeran pero en esquemas
complejos si se deberia.

c) Todos los conductores se deben numerar, Indepen-
dientemente de la complejidad del circuito.

d) Solo se deben numerar los circuitos de maniobra gy-
yos esquemas se representen en varias hojas.

Las referencias cruzadas:

a) Las ¢ an todos los elementos.

b) Las emplean los elementos que se descomponer
e DAaries

¢) Las emplaan -oio los elementos de fuerza para reld
cionarse con ~ouema de maniobra.

d) Las ¢  los elementos del esquema df
mé

¢ Qué indica el identificador —X4-57

a) Que es el hornero numero 4 de un total de 5 bormel

b) Que es ¢ o 4 del bornero numero 5.
¢) Que es el borne 5 del bornero ndmero 4.
d) Que un conductor se puede conectar tanto €8

borne 4 como en el borne 5, ya qué estan un
mediante un peine de conexion.

Respecto a las mangueras:

a) Son el conjunto de varios cables bajo Und mis
cubierta protectora.

N r
b) Se etiquetan solo los cables que 18 compo
siendo opcional el marcaje de la propia mangué

i nd lﬂ._
¢) Se etiquetan tanto la manguera como 108 €0

e 10€
d) Solo se debe etiquetar la manguera, » qot:or i
ferentes cables son identificables por el C |

aislamiento.
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disyuntor motor, que al fallar parara go|q 3
protege: E| sistema cuenta con seﬁalizac-lﬁn
la direccion de las cintas transportadorag (

| mg

d inq

. 4o v H1 y Ha)
aniobra se disenara para .

, protegido mediante i“terrumi:ensiﬁn%

magn%__

b) C
c) Indica
d) Numerar el

Realizar el borneroy obtener la hoja do b
(modo grafico) y la lista de bornes (modg teﬂ;rnes

ealizar la lista de materiales.

- las referencias cruzadas.

cableado con el sistema,

e)
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a) Realizar la lista de pedido.

Cinta clasificac

Cinta transporiz
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Busca en internet algun software para el disen
cuitos eléctricos y compara las caracteristicas @
ce cada uno. Investiga si se puede descargal
version de prueba.
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